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https://www.nytimes.com/interactive/2016/12/14/technology/how-self-driving-cars-work.html
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http://us13.campaign-archive2.com/?u=67bd06787e84d73db24fb0aa5&id=ef237b04f8
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Symbolic Reasoning

(Coded, top down)
| ' |
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Neural Support Other Heuristic Logic Control
Networks Vector tatistical Search Reasoning Theory
, : Machine Methods
Deep
Learning
Mid-level High-level High-level Mid-level Low-level
control Planning Planning control control
Object recognition Traffic Analytics Route planning Following Cruise Control
Obstacie detection Low-level control Traffic scheduling Traffic rules ABS
Engine Tuning Traction control
Fuel Injection

pungas.ee/masinope-mittetehniline- Lipson & Kurman -

ulevaade/ Driverless, 2016



https://www.amazon.com/Driverless-Intelligent-Cars-Ahead-Press/dp/0262035227
http://pungas.ee/masinope-mittetehniline-ulevaade/?utm_source=aiexp0317
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w 3 miljonit miili andmeid séidetud
California, Texase ja Arizona

WAYMO osariigis 2077 mai seisuga
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1,3 miljardit miili andmeid

A -
kogutud ule
maailma eri klimades ja

teeoludes
T=ESLA 2016 detsember seisuga


http://files.shareholder.com/downloads/ABEA-4CW8X0/2238129554x0x913801/F9E5C36A-AFDD-4FF2-A375-ED9B0F912622/Q3_16_Update_Letter_-_final.pdf
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What is acceptable risk today

Never



Viini teeliikluse konventsioon 1968

Koik EL likmed valja arvatud: UK,
Hispaania ja lirimaa

Artikkel 8: ,5. Every driver shall at all
times be able to control his vehicle or to
guide his animals” — riigid vaatavad
mooda

UN-ECE maarus nr 79 roolimissusteemi
kohta, mis noutab otsest juhi kontrolli
roolimissusteemi ule

Eestis: Uksikkinnitus riigi sees 6 kuuks
(Maanteamet), seaduse tolgendamine
paindlik

According to the National Conference of
State Legislatures self-driving legislation
has been adopted in 24 states and
Washington D.C.

. Approved by legislators

. Approved via executive
order by governor




Robotiseerimine

» [sejuhtivate soidukite testimine
Eesti teedel lubatud alates 2.
martsist

« Pakirobotit reguleeritud
liiklusseaduses

Jargmised sammud:

* Robotite/krattide
reguleerimine (s.hriskid,
vastutus, eetika)

« Kiberturvalisuse ja —hugieeni |
kusimused (intsidendihaldus)







[sejuhtivate
esimesed
tegevusea

Esimene demoprojekt isejuhtivate
bussidega eesistumise alguses
mooda Mere puiesteed ajaks kuni
trammitee oli remondis

Jargmised projektid

« Horizon 2020 isejuhtivate busside
soidukipargi opereerimis- ning
juhtimissusteemi arendamiseks ning selle
testimiseks linnalises keskkonnas, s.h
integreerides seda olemasolevasse
liinivorku ja uhistranspordi
juhtimissusteemi.

« SOHJOA Projekt Tallinn-TTU, holmab 9-
kuulist pilooti ja integratsiooni UT-vorku

« (TULA-labs autonoomne bussiliin Tallinna

sadamasse, A ja D terminali vahel)
« Parnu?



Mere pulestee pilootprojekt EasyMile bussiga

1.

© © N O

Tootjatega suhtlemine, tehnilise voimekuse valja uurimine, projekti
skoobi kokkupanek, eelarvestamine, sponsorite otsimine,
sponsorhanke korraldamine jne

Sobiva marsruudi valja valimine (s.h mis oleks projektina huvitay,
ambitsioonikas, PR element ja teostatav)

KOV, MNT, PPA (+Paasteamet), MKM, Riigikantselei rollide jaotus ja
selgitus

Tallinn pidi EasyMile’le kinnitama valmisoleku marsruudiks (luba
sisuliselt)

Uksikkinnituse ja testhumbrimargi valjastamine (MNT test Linnahalli
juures platsil)

Tegevusloa taotlemine
Liiniloa valjastamine
Marsruudi kaardistamine ehk tuhjalt soitmine

Buss soidab

detsember 2016 — juuni 2017
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————  juuni— 29, juuli

__/

29 juuli — augusti lopp






reguleerimata
iilekdigurada

foor kaetud — 1

Ajutine foor [f

jalakaijatele

Mere pulestee pilootprojekt

 Esialgu lahtusime eeldusest, et ,bussijuht”
saab vajadusel juhtimise ule votta, kuna buss
ei lugenud valgusfoore ning ei soovinud
marsruuti umber teha.

» Trassiga aga probleemid jatkusid, kuna
EasyMile'le ristmikel bussi kasitsi peatamine
ei sobinud (Ahtri ristmik)

 Ristmikule tuli panna foor



Isejuhtivad bussid liguvad mooda Mere puiesteed Kultuurikatla ja Viru valjaku vahel.

Piloot vol 2 S - b

Bussid soitsid esmaspaevast laupaevani, Piitdega eraldatud isejuhtivate
kell 8. 30—17.30 Kultuurikatla ja Mere 2 o
puiestee peatuste vahel ning bussisoit oli Ry ,

~1 s r st L Mere puiestee ja Ahtri tdnava ristmikule
koigile soovijatele tasuta. A e el s ot
Korraga soitsid liinil kaks bussi, Uksteise A ReaEeRe e
jarel ning Uhte bussi mahtus korraga | Sl o
kaheksa inimest (tegelikult rohkem, kuid , Trammitee o Fuust |

liklusest postidega eraldatud

meil oli vaja B-kategooria sisse mahtuda).
Molemas bussis oli alati kohal esitleja, kes
tutvustas (pigem ainult siis kui kusiti)
soitjatele busside soitmistehnoloogiat. | _ —
Esitleja bussis viibimine oli kohustuslik ka ey L e
liikluseeskirja jargimiseks. : :

S Viru Viravad KGBY muuseum
n Viru Hotellis
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 Bussid olid suhteliselt rumalad, nt ei
osanud valgusfoore lugeda ning oli ka
tehnilisi veidrusi

« Operaatorid pidid kasutama
manuaalsoitmist tihedamini kui oleks
soovinud

« Tegu on paljuski tarkvaraliste kusimustega,
mis vaidetavalt lahendatakse jargmiseks
aastaks ara




« Soitjad uldiselt vaatasid busse kui
imeloomasid, samuti katsetati voimekust
ehk jaadi tee peale seisma, et naha kas
buss peatub.

« Ohusituatsioonid tulid sellest, et teised
liiklejad el jalginud liikluskorraldust. Meie
bussirada kasutasid nii jalgratturid,
velotaksod kui ka moned uksikud
meeltesegaduses autojuhid.

» Kuu aja jooksul vedasime kokku natuke alla
6 000 inimese, bussid labisid 1 300 km.




» Busside akud olid igati korralikud, uhe
paeva jooksul kulus umbes pool aku
mahust.

« Uhe korra jaid bussid ka seisma, kuna oli
vaga tugev vihmasadu.

« Avatud liikluses neid EasyMile'i busse
kasutada ei soovitaks, samuti ei oleks
tootjad sellega veel nous. Vaja on
konkreetset trassi.

« Kasutuskeskkonnaks voiksid praegusel
tehnoloogial sobida sadamad,
lennujaamad jm aeglasema-vahesema
liiklusega piirkonnad vai siis piiratud
radadel.
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Johann Peetre



